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1 GENERELL INFORMASJON 

1.1  Dokumentasjon medfølger alle maskiner  

¶ CE Samsvarserklæring 

¶ Instruksjonshåndbok (denne håndboken) 

¶ Reservedelskatalog 

¶ Skjema for elektrisk og hydraulisk anlegg  

¶ Kontrollregister  

 

1.2  Informasjon om håndboken  

¶ Instruksjonshåndbok for Sakselift med regulerbar arbeidsplattform  

¶ Modell: JIBBI 1250 EVO. 

 
 

Merknad: Noen bilder vil inneholde deler som ikke medfølger den aktuelle maskinen, men 

inneholder all relevant informasjon brukeren av maskinen vil ha behov for.  

MOTTAKERE AV DENNE HÅNDBOKEN 

¶ Bruker 

¶ Vedlikeholdstekniker  

 

OBS: Personell med ansvar for vedlikehold må være i besittelse av korrekt informasjon om 

maskinen og inneha relevant erfaring.  

 

 
 

Merknad:  Man anbefaler at håndboken LESES NØYE før det utføres operasjoner med maskinen. 

Hvis det oppstår tvilstilfeller må man umiddelbart kontakte kundestøtte.  
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1.3  Eierskap til informasjon  

Dette dokumentet inneholder reservert informasjon. Ettertrykk er forbudt.  

Denne håndboken kan ikke kopieres eller gjøres tilgjengelig for tredjeparter, hverken delvis eller 

i sin helhet, uten at det er gitt skriftlig samtykke fra ALMAC s.r.l.  

Dette dokumentet skal kun anvendes av kunder som har fått det l evert sammen med maskinen, og 

kun til de bruks - og vedlikeholdsformål som håndboken henviser til.  

ALMAC s.r.l. erklærer at all informasjon som er gjengitt i denne håndboken er korrekt hva gjelder 

maskinens tekniske og sikkerhetsmessige egenskaper. Konstruktøren påtar seg ikke ansvar for 

direkte eller indirekte skader på personer, gjenstander eller dyr som følge av feilaktig bruk av 

denne maskinen. 

ALMAC s.r.l. reserverer seg retten til å gjøre endringer og utbedringer på håndboken eller maskiner 

uten at de tte oppgis til kunde. Dette forbeholdet gjelder også for annet maskineri med samme 

modellspesifikasjoner men med annet serienummer.  

Informasjonen i denne håndboken viser spesielt til de apparatene som er gjengitt i 

òIdentifikasjonsdata for liftó og den ti lhørende dokumentasjonen.  

1.4  Konstruktør -ID 

 
ALMAC S.r.l. 

 
E-post: info@almac-italia.com  

Tlf. +390375 83 35 27 
Fax. +39 0375 78 43 50 

Foretaksnummer 02559800350 
 

                       Forretningskontor                                           Hovedkontor 
                       Viale Ruggeri 6/A                                 Via Caduti sul Lavoro 1  
                       42016 ð Guastalla (RE) ð Italia               42012 ð Viadana (MN) - Italia  
 
 

1.5  ID arbeidsplattform  

Maskinen med benevningen JIBBI 1250-EVO er definert i henhold til gjeldende tekniske standarder 

(ref. UNI EN 280:2015) som: 

 

Mobil lift med hevbar arbeidsplattform, gruppe B, type 3 (punkt 1.4 -EN 280) 

 

Forklaring:  

 

GRUPPE B: Alle typer hevbare mobile arbeidsplattformer som ikke befinner seg i kategorien 

"Gruppe A" (hevbar arbeidsplattform hvor den vertikale projeksjonen mellom 

midten av plattformen og den maksimale hellingsgrensen for rammen, befinner se g 

innenfor veltegrensene i alle maskinkonfigurasjoner).  

 

TYPE 3:  Mobile lifter hvor kjøring med hevet plattform styres av operatøren ved hjelp av 

styrespakene i arbeidsplattformen.  

 

mailto:info@almac-italia.com
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ID-skilt  
 

Det henvises til informasjonen på ID -skiltet for en eksakt identifikasjon av liften.  
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1.6  Tekniske data  

 

Tekniske data    

Kurvkapasitet  kg 230 

Ant. operatører i kurven   2 

Tid oppheising s 50 

Tid nedsenkning s 50 

Hydraulisk trykk ved kjøring  Bar 210 

Hydraulisk trykk ved oppstigning  Bar 180 

Hydraulisk trykk teleskoparm  Bar 120 

Kapasitet oljetank  l 37 

Maksimal kurvrotasjon °  +/ - 70 

Maksimal rotasjon i svingskive °  +/ - 110 

Hellinger som kan traverseres i transporttilstand  °  30 

Maksimal sidehelling på terreng i transportstilling og bred 

beltekonfigurasjon  
°  

20 

Maksimal helling til side og i lengderetning for vogn i arbeidsstilling  °  15 

Maksimal overføringshastighet km/t  2,5 

Maksimal hastighet med plattformen hevet.  km/t  0.4 

Total masse kg 2850 

Maksimal vindstyrke m/s  12.5 

Spenning og kapasitet startbatteri  V/Ah 12/54 

Vekt startbatteri  kg 17 

Støynivå LwA dBA 104 

Støynivå operatørplass Lp (innvendige anlegg) dBA 84.5 ± 2.6 

Støynivå operatørplass Lp (utvendige anlegg på asfalt)  dBA 79.5 ± 2.6 

Maksimalt støynivå Lp peak dBC 106.0 

Systemvibrasjon hender/armer (hender i kontakt med maskin)  m/s 2 < 2.5 

Vibrasjoner i hele kroppen (målt på jevnt og flatt underlag)  m/s 2 0.52 ± 0.10 * 

Systemvibrasjon hender/armer (hender i kontakt med maskin) m/s 2 0:59 ± 0:12 ** 

Maksimalt manuelt trykk  daN 40 

 
*Verdier viser til oppheiset lift (arbeidshøyde)  
**Verdier viser til lift i transporthøyde  
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Standardutrustning  Tilleggsutrustning  

Elektrohydrauliske styrespaker  Elektrisk motor 230V / 50Hz 

Forbrenningsmotor (YANMAR 3TNM68-AS) Elektrisk motor 110V / 50Hz  

Automatisk akselerator  Elektrisk motor 110V-230V / 50 Hz 

Kabelstyrt fjernkontroll  Fjernkontroll  

Display for kontroll av arbeidsområde, driftstimer 

og alarmer 

Antikollisjonssensor med ultralyd  

Reduksjonsgir med dobbel hastighet Antiklemsensor med ultralyd  

Lydsignal Vinsj 

Forankringspunkter ved transport/løfting  Dødmannspedal  

Festepunkter for sikkerhetsseler   

Proaktivt system for nivåjustering (Proactive 

Leveling) 

 

Elektrisk oppstart fra arbeidskurv   

Dynamisk system for nivåjustering (Dynamic 

Levelling).  

 

Elektronisk kontrollinnretning for sylindrene som 

kontrollerer beltevidde  

 

Elektronisk kontroll av rammehelling   

Elektronisk kontroll av bomhelling   

Elektronisk kontroll av armhelling   

Elektronisk kontroll av teleskopmekanisme   

Elektronisk kontroll av helling i JIB -arm  

Elektronisk kontroll av helling i arbeidskurv   

Luftforbindelse / Vannforbindelse   

 
 

Motorspesifikasjon  YANMAR 3TNM68-AS 

Tørrvekt  104 kg 

Motortype  4-TRINN - VÆSKEAVKJØLT - DIESEL 

Kubikk 784 cm3 

Nettoeffekt  14,7 kW @ 3600 r/min 

Netto dreiemoment  45.1 Nm @ 2500 r/min 

Mengde motorolje  3 l 

Kapasitet drivstofftank  24 L 
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Motorspesifikasjon  Elektrisk 230V -50hZ 

Tørrvekt  14 kg 

Effekt  2.2 kW 

Dreiemoment 10.2 Nm 

Rpm (r/min)  1400 

Forsyning 230 V / 50 Hz 

Størrelse IEC 90 

 

Motorspesifikasjon  Elektrisk 110V -50hz  

Tørrvekt  14 kg 

Effekt  1.85 kW 

Dreiemoment 10.2 Nm 

Rpm (r/min)  1400 

Forsyning 110 V / 50 Hz 

Størrelse IEC 90 

 

Motorspesifikasjon  Elektrisk 110V/230V -50hZ 

Tørrvekt  14 kg 

Effekt  
1.85 Kw @ 110V 

2.2 Kw @ 230V 

Dreiemoment 10.2 Nm 

Rpm (r/min)  1400 

Forsyning 110 V-230 V / 50 Hz 

Størrelse IEC 90 
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1.7  Utvendige mål i transportkonfigurasjon  

Herunder gjengis konfigurasjonene som liften kan ha i arbeids - og transportstilling.  

 

 

 

 
Maksimal høyde i transportkonfigurasjon.  
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Utvendige mål og karakteristikker     

Maskinlengde 

Med kurv montert  
A m 3,75 

Minste maskinlengde 

Uten kurv montert  
B m 3,04 

Lengde på kurv C m 1,41 

Bredde på kurv D m 0.74 

Maksimal bredde 

Bred beltevidde  
E m 1,95 

Maksimal bredde 

Smal beltevidde uten kurv montert  
F m 1,15 

Høyde belte  G mm 350 

Bredde belte  H mm 250 

Maksimal høyde I m 1,99 

Maksimal kurvhøyde i transportstilling  L m 1,62 

Maksimal arbeidshøyde i transportstilling  M m 3,62 

 

1.8  Vinkler og utvendige mål for liften  

Hvis disse variablene kontrolleres med en elektronisk styreenhet begrenses maskinens 

arbeidsområde og aksjonsradius.   
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Utvendige mål og karakteristikker     

Løftevinkel teleskoparm  A °  0 / 80  

Relativ vinkel mellom JIB -arm og teleskoparm B °  +10 / -95° 

Utstrekk av første teleskopledd  C mm 0 / 1870  

Belteutvidelse  D mm 0 / 400  

Rotasjonsvinkel svingkrans E °  +110 / -110 

Hellingsvinkel vogn i lengderetning  F °  +15 / -15 

Hellingsvinkel vogn i sideretning  G °  +15 / -15 

Beltevogn høyre H   

Beltevogn venstre I   

 

1.9  Liftens driftsegenskaper  

Driftskonfigurasjon med bred beltevidde: Maksimal høyde og maksimalt utstrekk.  
Kjøring ikke tillatt.  

 
 
 

Utvendige mål og karakteristikker     

Maksimal arbeidshøyde A m 12 

Høyeste plattformhøyde  B m 10 

Maksimalt utstrekk med 230 Kg i kurven  C m 5,3 

Maksimalt utstrekk med 140 Kg i kurven  D m 6,1 

Maksimalt utstrekk med 80 Kg i kurven  E m 7 
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Driftskonfigurasjon med bred beltevidde: Maksimal høyde og maksimalt utstrekk.  
Kjøring tillatt.  

 
Utvendige mål og karakteristikker     

Maksimal arbeidshøyde med 170Kg til 230Kg i kurven  A m 6,4 

Maksimalt utstrekk med 170 Kg til 230 Kg i kurven  B m 4,5 

Maksimal arbeidshøyde med 80 Kg til 170 Kg i kurven C m 8,2 

Maksimalt utstrekk med 80 Kg til 170 Kg i kurven  D m 5,3 
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Driftskonfigurasjon med bredeste beltevidde: Maksimal helling i terreng.  

 
Driftskonfigurasjon med et belte ikke helt utvidet: Maksimal høyde og maksimalt utstrekk.  
Kjøring er tillatt, men armen må være trukket inn. Maksimal belastning i kurven 140 Kg.  

 
Utvendige mål og karakteristikker     

Maksimal arbeidshøyde A m 8,9 

Maksimal utstrekk B m 6 

Maksimal arbeidshøyde  C m 8,2 

Maksimal utstrekk D m 5,3 
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Driftskonfigurasjon med begge beltene ikke helt utvidet: Maksimal høyde og maksimalt utstrekk.  
Kjøring er tillatt. Maksimal belastning i kurven 140 Kg.  

 
Utvendige mål og karakteristikker     

Maksimal arbeidshøyde  C m 8,2 

Maksimal utstrekk D m 5,3 

 
Driftskonfigurasjon med minst et belte ikke helt utvidet: Maksimal helling i terreng.  
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1.10  Driftsdiagram  

Forutsetningene som legges til grunn for driftsdiagrammet til maskinen i en gitt konfigurasjon er 

følgende:  

1. Last i Kurv 

2. Sidehelling for beltevognen (helling under eller over 5°.  

3. Helling i lengderetning for beltevognen (helling ligger mellom -15° og +5°, eller mellom 

+5° og 15°).  

4. Utvidelse av hßyre belte (eller òhelt uteó eller òikke helt uteó). 

5. Utvidelse av venstre belte (eller òhelt uteó eller òikke helt uteó). 

Basert på disse forutsetningene bestemmes den maksimale rotasjonsvinkelen til svingkransen i 

forhold til statusen til bommen.  

Svingkransens maksimale rotasjonsvinkel bestemmes av vinkelgrensene i et gitt arbeidsområde. 

Dette er  faste verdier, og avhenger ikke av andre parametre.  

 

Med begge beltene helt ute.  
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Med kun et av beltene helt ute.  

 

Med begge beltene ikke helt ute.  

 

Basert på rotasjonsvinkelen til bommen og de foregående forutsetningene vil det være mulig å 

sette opp et driftsdiagram.  

Det er også mulig at et driftsdiagram ikke kan følges i sin helhet, men er begrenset av maksimal 

løftevinkel for armen eller bevegelsen i JIB -armen. 
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.1.10.1  Driftskonfigurasjon med bredeste beltevidde: Kjøring ikke tillatt  

1.10.1.1  Tilfelle 1: Sidehelling for beltevognen ligger mellom -5° og +5°, helling i 

lengderetning ligger mellom +5° og -15°.  

Det er oppgitt tre driftsdiagram mellom 0 -80Kg, 110-140Kg, 200-230Kg. 

Sektor 1-2-6-7 

 

Utvendige mål og karakteristikker     

Maksimal arbeidshøyde A m 12,3 

Maksimalt utstrekk med 230 Kg i kurven  B m 5,3 

Maksimalt utstrekk med 140 Kg i kurven  C m 6,1 

Maksimalt utstrekk med 80 Kg i kurven  D m 7 
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Sektor 3-4-5-8-9-10 

 

 

Utvendige mål og karakteristikker     

Maksimal arbeidshøyde med 140 Kg i kurven A m 12,1 

Maksimal arbeidshøyde med 230Kg i kurven B m 12 

Maksimalt utstrekk med 230 Kg i kurven  C m 5 

Maksimalt utstrekk med 140 Kg i kurven  D m 5,7 

Maksimalt utstrekk med 80 Kg i kurven  E m 6,6 
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1.10.1.2  Tilfelle 2: Sidehelling for beltevognen over +/ -5°, helling i lengderetning ligger 

mellom +5° og -15°.  

Det er oppgitt tre driftsdiagram mellom 0 -80Kg, 110-140Kg, 200-230Kg. 

Sektor 1-2-6-7 

 

Utvendige mål og karakteristikker     

Maksimal arbeidshøyde med 140 Kg i kurven A m 12,3 

Maksimal arbeidshøyde med 230Kg i kurven B m 11,1 

Maksimalt utstrekk med 230 Kg i kurven  C m 5,3 

Maksimalt utstrekk med 140 Kg i kurven  D m 5,3 

Maksimalt utstrekk med 80 Kg i kurven  E m 6,1 
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Sektor 3-4-5-8-9-10 

 

Utvendige mål og karakteristikker     

Maksimal arbeidshøyde med 140 Kg i kurven A m 12,2 

Maksimal arbeidshøyde med 230Kg i kurven B m 11 

Maksimalt utstrekk med 230 Kg i kurven  C m 4,5 

Maksimalt utstrekk med 140 Kg i kurven  D m 5,3 

Maksimalt utstrekk med 80 Kg i kurven  E m 6,1 

 

 

 

 

 

 

 


